
■Система помощи при парковке может помочь водителю лучше завершить парковку автомобиля с помощью напоминаний о

контроле расстояния датчиками, панорамного обзора и других методов.
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Системная функция

■Программный интерфейс алгоритма адаптивной функции переднего освещения PA включает в себя световой индикатор состояния функции

PA (красный означает "включено", серый - "не включено"), значения обнаружения ультразвуковых датчиков 1-8 в режиме реального времени и

световой индикатор зуммера (красный означает неизбежное столкновение, серый означает отсутствие столкновения).

■При использовании симулятора вождения для управления автомобилем задним ходом в виртуальной сцене вождения алгоритм определит,

столкнется ли автомобиль с препятствием, на основе значений расстояния, обнаруженных 8 ультразвуковыми детекторами в сцене. При

приближении столкновения раздастся звуковой сигнал. Частота звукового сигнала зависит от расстояния между препятствиями. Чем ближе

препятствие, тем выше частота звукового сигнала.
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PA平行式停车位场景
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Настройка параметров

■Вы можете изменить содержимое файла конфигурации параметров алгоритма PA config.ini и просмотреть влияние изменений параметров на

функцию PA с помощью запущенных сценариев. Регулируя параметры, вы можете добиться наилучшего эффекта функции помощи при

парковке.
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