






Сценарий моделирования и область выполнения алгоритма

■Область "Сцена моделирования и запуск алгоритма" состоит из двух частей: главного экрана и дополнительного экрана. На главном экране

запускается сцена виртуального моделирования ADAS, а на дополнительном экране запускается программа алгоритма функционирования ADAS;

■Связь сцены и алгоритма синхронно отображает принципы алгоритма и процесс работы семи основных функций платформы обучения ADAS;

■Программный интерфейс алгоритма может отображать текущие параметры в режиме реального времени и извлекать некоторые интерфейсы

настройки параметров алгоритма. Учащиеся могут углубить свое понимание принципов алгоритма и овладеть ими, регулируя параметры алгоритма.
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Зона опыта моделирования вождения

■В области моделирования вождения можно моделировать вождение в семи режимах: адаптивная система переднего освещения, система

предупреждения о лобовом столкновении, автоматическая система экстренного торможения, адаптивная круиз-система, система помощи при

удержании полосы движения, система помощи при парковке и система мониторинга состояния водителя, что позволяет учащимся лучше понять

и освоить концепции и теории ADAS во время симуляции вождения.
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Область выполнения физической синхронизации миниатюрного автомобиля

■Миниатюрное транспортное средство в зоне синхронного выполнения физического миниатюрного транспортного средства может принимать

сигналы управления CAN и выполнять линейное управление шасси, имитируя движение транспортного средства в режиме реального времени в

сцене синхронного моделирования и улучшая понимание функции ADAS за счет объединения виртуального и реального;

■Учащиеся также могут индивидуально управлять исполнительными механизмами миниатюрного автомобиля с помощью управляющего

программного обеспечения и подробно наблюдать за процессом выполнения и принципом работы каждого модуля шасси автомобиля.
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Название 

алгоритма

Рабочий каталог, в котором 

находится программа-алгоритм

AFS F:\ADAS\ADAS_Algorithm\1-AFS

FCW F:\ADAS\ADAS_Algorithm\2-FCW

ACC F:\ADAS\ADAS_Algorithm\3-ACC

AEB F:\ADAS\ADAS_Algorithm\4-AEB

LKA F:\ADAS\ADAS_Algorithm\5-LKA

PA F:\ADAS\ADAS_Algorithm\6-PA

DMS算法 F:\ADAS\ADAS_Algorithm\7-DMS

Название сцены Рабочий каталог, в котором находится программа-

алгоритм

AFS F:\ADAS\ADAS_Scene\AFS\WindowsNoEditor

FCW F:\ADAS\ADAS_Scene\FCW\WindowsNoEditor

ACC F:\ADAS\ADAS_Scene\ACC\WindowsNoEditor

AEB F:\ADAS\ADAS_Scene\AEB\WindowsNoEditor

LKA F:\ADAS\ADAS_Scene\LKA\WindowsNoEditor

PA Вертикальные 

парковочные места
F:\ADAS\ADAS_Scene\ PA_Straight\WindowsNoEditor

PA Параллельные 

парковочные места

F:\ADAS\ADAS_Scene\

PA_Transverse\WindowsNoEditor

Выполнение функции






